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Max. load capacity  
at wrist: 400 kg

Max. reach: 
3704 mmM-900iB/400L

M-900iB/400L

M-900iB/400L Long arm

 standard           on request           -  not available          (  ) with hardware and/or software option       ** Based on ISO9283
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1.可搬質量300kg以下の時

   全エリア手首制限なしで動作可能

2.可搬質量300kgを超え400kg以下の時

   エリアA  手首の制限なしで動作可能なエリア

   エリアB  ワークの重心が真下向きより±30°
　　　　　  　以内に制限されるエリア
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J5軸回転中心1412

J5軸回転中心動作領域
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